Détection de personnes / véhicules par radar doppler
Composant utilisé : MDU1130

http://docs.microwave-solutions.com/ 

http://www.lextronic.fr/P1455-tete-hf-hyperfrequence-mdu1130.html 

Autonome sur batteries

Portée réglable par logiciel 10cm à 2m
Détection de véhicules et de personnes

Composants conseillés :
- PIC18F2620 sur horloge interne
- Amplificateur MCP6S21
- DAC MCP4821




Après mise sous tension si étalonnage=0 , mode étalonnage :

Aucun obstacle, la référence est réglée pour obtenir VCAN=2v, allumage ref OK
étalonnage=1
Placement d’un obstacle, étalonnage=0 , extinction ref OK , réglage du gain pour obtenir VCAN = 4v.  
Mémorisation des paramètres en EEPROM interne,  allumage ref OK, passage en mode autonome.
Après mise sous tension si étalonnage=1, mode autonome, récupération des paramètres en EEPROM interne. Détection.
Etalonnage 
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Visualisation détection et étalonnage








