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Les machines & courant contimu somt abversibles ; de ghriratrions dles pewvent deverin motuns. A Lleune actuelle,
Ly ginbratrices 1ot Wi e wBilisits, en rvanche, les mottuns a0t his employts dans les domsines de la
haction decthique du lwage & dague [ois gue Lon 4 lesoin A'wne vitesse vaniable.

I- Lois d'électrotechnique :

a) Principe de la création d’une force électromotrice :

- St lon compidine le conductenn 1 WM('WWW,&MWW%W#M,JMW
Le siige L'vme force dectromotrice ([em) dont b snms et downé pan la rigle des hols doigts de li main gauche
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\ | / / : Création d'ung force électromofrice:
N
AN > Conducteur
Les conducteurs de I’induit coupent les lignes de Index

champ Majeur  Chemin

Courant

Champ

Reégle des trois doigts de la
main gauche

- S lon compidine i apine [ormée pan le conductinn 1 et le conductrun 17 diamétraliment opposs, les 2
; /ez z. 4"ZZ,WW; &. .z
- L vl de b fom it dornie pan Lo nelation sivante :

E = N.n.phi

E: W dectrometrict e velts (V) ;

N : nombre de conducteurs de I’induit ;

n : vitesse de rotation en tours par seconde (tr/s) ;
phi : flux inducteur en webers (Wb).

Towrner Linduil.
La machine & comant comlim foncionnt st bitn en giniratrict Lorign'dle et enrainée o e moltur quand le
et alimertie e cowrand cortinn : c'eit la byrsiilih.



L) Relations rdlatives anx motnns ;
Lot A'Obmr :

U«WWWWMWM&MM,&M%'DMIWM&W(W 1).

U=FE+R.I
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Fig 1 : Schéma équivalent d’un moteur a
courant continu

U : tension aux bornes du moteur en volts (V) ;
E’ : force contre-€lectromotrice en volts (V) ;

I : courant absorbé en ampere (A) ;

R : résistance interne du moteur en Ohms (Q).

Vitesse de rotation :




On dirtingue b puivsance dectrique (Pe) et La puinsance absorbiée (Pa) aun réseann

Pe=E’.I Pa=U.I

%M@Mm:

GMI&M&WM[MW. O«WQWA:W:

P : puissance mécanique en Watts (W)
P=T.o T : couple moteur en metres newtons (m.N)

o : vitesse de rotation en radian par seconde (rad/s)
o =2.7.n n : vitesse de rotation en tours par seconde (tr/s)

Oadémwsz&mWww&M&mmemmemammmm&
molun,

i - o inductinn n welers (WE)

T= k.phi.l I : courant absorbé en amperes (A)

T : couple moteur en newtons métres (N.m)

IT- Constitution

BM%MMJ'WW&MWM&W%'MWWWWMWWW.
Comme dans Toutes ler mackines dectriquen, les Liffprntes piices A'wne mackine i comant contin sont darsies en 3
cﬁ/ﬁsm&u.

Organts magpitiques :
[y serverst i produine be [lux magnitique it 2 be canalisen.
Ce 10t :- Le staton anvec ses péles inductions ;
- Uinduid [k aun Lanbre, qui et la pantie

Organes dlecthriaques :
WW&W&&W!JWM&W
avee be crenil etriun.
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Ce son ;- Les conde ‘!’" v ou fplacts / bobinage inducteur
Logts dara les encoclies ; Pole inducteur

-&MWRWJWWMMWMW,
e bolinage inducteun pous crten le fo,

OWW:




(s permettent de fioen Les orgames magnitiques et Eectriques les wims panr rapport aue antres
Ce 100 : - be staton &t Lanmtan de marudention avee pattes de [iration ;
—K'W,%WMW&M«%&W#VMW;

- ba flasguan assunant be cnrage de Uinduid pan rappont & Uinduction,

ITI- Circuit et couplage des enroulements

M&WW&MW: » -
OaWWWdLMW/Q g * % *

comant continn

- & wctation sbparte, e cirenil inductun
et AimenTl pan ot somct sbpanke ;

- & excilation shusd o parallile, be

reuil inductun el alimerth o parallile Exitation indépendante Exitation shunt
aune bormes de Uindiit ;
- & secilition sbrie, Linductewn monté
o abrie avee Uindiid ;
- & tecilation comporte, ¢'esll wme B - Exitation série

Powr éviten les inelles ann balain, om prévoit
Aes W Ae conmadation munis

d' z Z P Z, . % M z ’ Exitation composée | M
un e avee Uindiil,

LM zf . z. za e. IS ‘\' z z 777777777777777777777777
Aﬁ molen WM\M &4 A\'W Ln»f-éo{/; . Courte dérivation Longue dérivation

E -zz- p z: ‘ :zg E F‘l
Motenr anderigulatun de viterne, la viterse Moteun 1rés wtilisd anec les disgoritifs 2
Drivation ou indépendante il relatiement condante quelle que 167 e | it varialle en excilation ndéperdante
chenge
Moter andorégulaton de puirsance, his Moteun 1rés wtilin en haction dectrique. IL
Sirie WW&W , be couple Aiminue 4 Yndance & 4'endaller 2 vide.
W&VWW

Une macine i comrant comtimn, que ct 10i8 win mottum ou wi giniratin, comporte cpsntiellement :
- wn tmoulimert Towmard, Uinduit (bormes 1 & 2, balaia) ;
-MWMMWWwMWAWWMMM“

12, o sbrie (peus de apines, il de grosae section) bormes S-8 ; A
Us emroulement de commidalion, montl un sbric l % gﬂ?ﬂﬂﬁiﬂgg
avee Linduilt 1 Gur W b commutation, Inducteur Induit
Ceitiodine qui it les Simenlles auce baliin :

e can de Langgment de sra de rotation (borme 3-4) 5
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Couplages Ay evrounlements :

Do Liswersion du senms de rotation dams v motunn

éwm,JWWW&MM
dars Uinductonn, 168 dars Lindiil,

L'WW&MW%MW
mondl un sbrie avee Lindiid,
Bilasn Ae puissanet :
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